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Arduino - um pouco de sua histdria

Em 2003 a linguagem Wiring foi apresentada em uma dissertacdao de mestrado por
Hernando Barragan no Instituto de Design Interativo de Ivrea e foi o projeto que
inspirou a criacao do Arduino por Massimo Banzi, que era orientador de Hernando. Em
2004, o primeiro Arduino foi desenvolvido por Massimo Banzi, David Curtielles, Tom
lgoe, Gianluca Martino e David Mellis e utilizava um atmega8 com uma conexao serial

DB25 como interface entre o computador e a placa (CARLOS, 2021).
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Como surgiu o nome Arduino
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O nome Arduino foi definido ap6és uma noite =W
gue a equipe de Massimo Banzi se reunia no
“Bar di Re Arduino” que fica em Ivrea, provincia

de Turim, que recebeu esse nome como uma

homenagem ao rei Arduino de Pombia, que
governou a lItalia no ano de 1.002 (BEMAKER,
2017; COSTA, 2019)
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Figura 2 - Bar di Re Arduino
Fonte: BeMaker (2017)
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Primeiro Arduino

Figura 1 — Fotos do Primeiro Arduino
Fonte: (COOK, 2011; CARLOS, 2021)
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Evolucao do Arduino

Por volta de 2005 nascia a primeira placa do
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Arduino, com um design bonito, a placa com o2 §i: (
formato irregular era na cor azul e recebeu S
um pequeno mapa da Italia no verso (COSTA,
2019).
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Figura 3 — Arduino soldado a mao
Fonte: Biddulph (2007)



Arduino Duemilanove

Em 2009 surge o Arduino Duemilanove, que
em italiano significa “2009", essa versao
possui 14 pinos digitais de entrada/saida,
sendo que 6 podem ser usados como saidas
PWM, 6 entradas analdgicas e um cristal
oscilador de 16 MHz, uma entrada USB, um
conector para fonte de energia externa, um

conector ICSP e um botao de reset.
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Figura 4 — Arduino Duemilanove
Fonte: Arduino (2023)



Arduino Uno

Em 2010, o Arduino Uno foi langcado com
sua famosa logo, ao contrario do
Duemilanove que wusava o0 circuito
FT232BM para conexao com a porta
USB, o Arduino Uno utiliza o ATmega8u?2
para comunicacao USB e que apods a
reviseio 3 foi  substituido pelo
ATmegaloU2.
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Figura 5 - Arduino Uno R3
Fonte: Arduino (2023)
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Componentes

Arduino Uno R3
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Figura 6 — Componentes do projeto
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O sensor de cores RGB TCS3200 combina uma matriz 8x8 de fotodiodos de silicio
(16 fotodiodos com filtros azuis, 16 fotodiodos com filtros verdes, 16 fotodiodos
com filtros vermelhos e 16 fotodiodos claros sem filtros) configuraveis e um
conversor de corrente para frequéncia em um unico circuito integrado CMOS. A
saida € uma onda quadrada com ciclo de trabalho de 50% e a frequéncia é
diretamente proporcional a intensidade da luz (TAOS, 2011).
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Figura 9 — Adaptado de TCS3200

Fonte: TAOS (2011)
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Sensor RGB TCS3200
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Figura 10 — Ligac&o do TCS3200
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Figura 11 - Adaptado de TCS3200
Fonte: TAOS (2011)
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Display LCD 16x2 12C

O display LCD 16x2 12C vem com um circuito PCF8574 soldado atras da placa, esse circuito
é um expansor de 8 bits que converte os dados 12C de um microcontrolador como o
Arduino ou PIC em dados paralelos exigidos pelo display LCD. Para conectar o LCD ao
Arduino é muito simples, pois necessita somente de 4 fios:

LCD 12C Jumper Luz de Fundo 74 Trimpot contraste
A o g .'9 . R g® N o & ;
+5V - | A

VCC GND . ~
vcc Pinos conexao ]

GND GND e 2 N

‘,' < . SCL |2C
SDA (Serial Data) A4 . l
SCL (Serial Clock) A5 ’

Figura 12 — PCF8574 Configuracdo endereco i2C

A placa permite controlar o LED de fundo do LCD através de um Jumper e o contraste atraveés de um
Trimpot, e a configuracdao de endereco 12C também pode ser alterada, por padrao, pode ser 0x27 ou
O0x3F. No projeto o LCD i2C sera controlado pela biblioteca Wire.h e LiquidCrystal_I2C.h.
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Micro servo

O micro servo utilizado no projeto € o Micro Servo 9g SG90 Tower Pro.

Angulo de rotacdo: 180 graus onD T2V SINAL

Voltagem de trabalho: entre 3,0 e 7,2 Volts

Engrenagens: Nylon
Torque: 1,8 kg/cm quando alimentado com 4,8 Volts

Velocidade: atinge 0,1 seg/60 graus sem carga

Figura 13 — Micro servo SG90
Fonte: Thinkercad (2013)
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Figura 14 — LED RGB
Fonte: Fritzing (2023)
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Esquema de Ligacao
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Figura 7 - Esquema de liga¢&o dos componentes fritzing
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Como funciona o projeto
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Figura 8 — Funcionamento do projeto
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Fotos do projeto
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Fotos do projeto
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Fotos do projeto
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